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KODU DERS ADI VE ICERIKLERI T | U |K AKTS
LUEES01 Bilimsel Arastirma Teknikleri ve Bilim Etigi 3 (0 (3 8
Bilimsel bir arastirmadaki siirecin nasil isledigini ve bilimsel bir raporun nasil hazirlanmast
gerektigini bilebilme. Bilim ile ilgili temel kavramlar ve bilgiler, bilimsel arastirmanin
yapist, bilimsel yontemler ve bu yontemlere iliskin farkli gortisler, problem, arastirma
Amag ve modeli, evren ve drneklem, verilerin toplanmasi ve veri toplama yontemleri (nicel ve nitel
Icerik veri toplama teknikleri), wverilerin kaydedilmesi, analizi, yorumlanmasi ve
raporlastiriimast.
MKT801 |Mekatronik Miihendisliginde Se¢me Konular 310 (3 8
A Disiplinler arasi bir konuda mekatronik uygulama gelistirmek, teori ve pratikle bunu
macg ve .. . . o . . . . .
icerik gostermek. Proje yazma, Proje hazirlama, Bilimsel bir metin hazirlama, Miihendislik
problemine yaklasim yontemleri.
MKT803 | Yapay Sinir Aglan 3103 8
YSA larin temel prensip ve tekniklerini tanitmak Temel YSA modellerini irdelemek ve
Amag ve uygulamalarini 6gretmektir. Giris, Esik Kapilart ,YSA larimin hesaplama kabiliyeti,
icerik Ogrenme Kurallari, Sinir Ogrenmesinin Matematiksel Teorisi, Adaptif Cok Katmanli
¢ YSA, Adaptif Cok Katmanli YSAlar, Iligkili Sinir Ag1 Hafizalari, YSA larda Evrensel
Tarama Metotlar1 ve Kendi Kendine Organize Olan Sistemler olarak siralanabilir.
MKT807 ileri Robot Programlama 310 (3 8
A Robotlu bir otomasyon sisteminde, kullanilacak robotun se¢imi, kodlanmasi, simiilasyonu
macg ve s . -
.. ve devreye alinmasini 6gretebilmek. Robot segme, Robot programlama, Robot simiilasyon
Icerik -
programimin kullanilmasi, Robotun PLC ye baglanmasi, Robotun devreye alinmasi.
MKTS812 Meka.tron.ik Sistemler icin Optimizasyon 3 1o |3 8
Teknikleri
Miihendislik uygulamalarinda gerekli optimizasyon teknik bilgi ve becerilerinin
Amag ve ogrencilere aktarilmasi. Miihendislik sistemlerinde optimizasyon uygulamalar1 ve
Icerik metodlari. PSO( Particle Swarm Optimization ) , par¢acik Siirii Optimizasyonu, sistem

bellegi optimizasyonu ve sayisal yontemler.
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