KARABUK UNIVERSITESI
LiSANSUSTU EGITIM ENSTITUSU

MEKATRONIK MUHENDISLiGi ANABILIM DALI
Mekatronik Miihendisligi Tezli Yiiksek Lisans Program Ders icerikleri

DERS

KODU DERS ADI VE ICERIKLERI T |U K AKTS

LUEE701 Bilimsel Arastirma Teknikleri ve Bilim Etigi 3 (0 (3 8

Bu dersin amaci, Bilimsel bir aragtirmanin tiim metod ve modellerini 6grenciye tanitmak,
bilimsel bir arastirma yapabilme yetkinligini kazandirarak, calismalarinda bu yontemleri
uygulayabilme becerisini kazandirabilmek. Bilim ile ilgili temel kavramlar ve bilgiler,
bilimsel arastirmanin yapisi, bilimsel yontemler ve bu yontemlere iliskin farkli gorisler,
problem, arastirma modeli, evren ve Orneklem, verilerin toplanmasi ve veri toplama
yontemleri (nicel ve nitel veri toplama teknikleri), verilerin kaydedilmesi, analizi,
yorumlanmasi ve raporlagtirilmasi.

Amag ve
icerik

MKT703 Mikrodenetleyicilerle Mekaniksel Kontrol Uygulamalari 3 /0 (3 8

1.Veri tipi, karar verme, dongiiler, fonksiyonlar, altprogramlar gibi temel programlama
bilgilerini kazandirma
2 Kiitiiphaneler, calistirma yontemleri, yapr tasarimi, dokiimantasyon hakkinda bilgi
kazandirma

Amag ve 3.Mikrodenetleyiciler ve mikroislemciler ile uygulama gelistirme.

Irerik DSP islemci kavramlari, yazilim tanimli radyo kavrami, DSP mimarileri, Sabit ve floating-
point, dsPIC mikrodenetleyiciler, ger¢ek zamanli sistem tasarimi, dsPIC iizerinde gercek
zamanli isaret isleme uygulamalari (siniis isareti iiretme, FIR ve IIR filtreleme FFT gii¢
spektrumu hesaplama, PN binary diziler ve veri karistiricilar, PAM modiilasyon). DSP
islemcilere gelen verilerin igslenerek mekanik aksamlar iizerinde kontrol uygulamalari

MKT705 Bilgisayar Destekli Mekanik Sistem Tasarimi 3 (0 (3 8

1.Bilgisayar  destekli  mekaniksel sistemler = hakkinda  bilgi  kazandirmak
2.Mekaniksel sistemlerin yontemleri hakkinda bilgi kazandirmak
3.Program kullanarak uygulama geligtirme becerisinin verilmesi

Sonlu elemanlar yonteminin, statik gerilme, kati cisim dinamigi ve mekanizma analizi
Amag ve konularinda kullanimina giris. Tasarimin analiz asamasinda imalat acisindan
fcerik degerlendirmesi, katt modelleme programlarimin kullanimi ile sonlu elemanlar programina
model hazirlanmasi. Modellemesi biten tasarimlarin gorsel olarak simulasyonlarinin
gerceklestirilip, imalat detay resimlerinin olusturulacagi yazilimlarin tanitiimasi. Robot
dinamiginde karsilagilan kat1 cisim dinamigi problemlerinin detayli incelenmesi. Ders
igeriginde katt modelleme programi olarak Solid Works programi ve sonlu elemanlar
analizlerinde ise Abaqus programinin kullanimi.

MKT707 Matlab ile Mekaniksel Kontrol Benzetmeleri 310 |3 8

Bu belge, giivenli elektronik imza ile imzalanmstir.
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Amag ve Mekanik sistem kontroliiniin Matlab ile saglanmasi. Matlab programinin kontrol

Igerik sistemlerinde kullanilmasinin saglanmasi

MKT709 Elektrik Makinelerinin Dinamigi 310 |3 8
1.Elektrik ~ makinelerinin ~ genel = tanimi hakkinda  bilgi  kazandirmak.
2. Elektrik makinelerinin simiilasyonunu yapabilme becerisini kazandirmak.

Amag ve g . e . .

iceri Dogru akim makinelerinin dinamik davranigi: matematik ve devre modelleri, transfer

cerik . . . . .
fonksiyonlar1 ve blok gosterimleri, dinamik cevaplari. Senkron makineler: (d-q-0) eksen
takiminda matematiksel modeller, birime indirgenmis biiyiikliikler, sayisal benzetisim.
Asenkron makineler: farkli referans eksen takiminda matematiksel modeller, birime
indirgenmis biiyiikliiler, sayisal benzetigim.

MKT711 Sistem Modelleme ve Genetik Algoritmalari 310 (3 8
Bu dersin amaci genetik algoritmalar ve genetik algoritma yonteminin kullanildig:
mekanik sistemleri 6grenciye tanitmak, 6grencilerin genetik algoritma yontemini bir
sistemde uygulayabilme becerisini kazandirmaktir.
Sistem Analizi, Sistem Degigkenlerinin Belirlenmesi, Degiskenlerin Kodlanmasi, Amag

Amag ve Fonksiyonunun Tasarlanmasi, Parametre Sinir Degerlerinin Belirlenmesi, Amag

Igerik Fonksiyonunun  Parametrik  Tasarimi;  Geleneksel — Optimizasyon  Teknikleri;
Optimizasyonun Amaci; Bir Optimizasyon Yontemi Olarak Genetik Algoritmalar; Basit
Genetik Algoritma; Genetik Algoritmalarin Teorik Temeli; Temel Teoremler; Genetik
Algoritmalarin Bilgisayarda Kodlanmasi; Genetik Algoritma Uygulamalar1; Mithendislik
Tasarim Orneklerinin Modellenmesi, Mekanik Sistemlerin Modellenmesi ve Tasarimi.

MKT713 Uygulamali Sayisal Yontemler 3 (0 (3 8
Sayisal yontemlerin uygulama becerisini kazandirmak. Lineer denklem takimlarinin

Amag ve ¢6ziimii, Egri uydurma ve interpolasyon, Bezier egrileri, Sayisal tiirev ve integral , Adi

Igerik diferansiyel denklemlerin sayisal ¢oziimi , Kismi diferansiyel denklemlerin sayisal
¢Oziimii, Konularla ilgili 6rnek uygulamalar ve programlar.
Mekanik Sistemlerin Dinamigi ve Analizi

MKT715 310 (3 8
Mekanik sistemlerin hareket analizlerini (Konum, Hiz, ivme)bilme becerisi kazandirmak,

Amag ve Kuvvet ve Moment Analizlerini bilme becerisi kazandirmak, Yo6riinge kontrolii, Gii¢ ve

icerik motor sistemleri, Hareket mekanizmalari, bilgisayar simiilasyonlar1 ve modellemesi

konularim1 uygulama becerisi kazandirmak. Mekanik sistemlerin hareket analizleri
(Konum, Hiz, Ivme), Kuvvet ve Moment Analizleri, Yoriinge kontrolii, Gii¢ ve motor
sistemleri, Hareket mekanizmalari, bilgisayar simiilasyonlar1 ve modellemeleri

Belge Dogrulama Kodu: BSEN6EV1BF Belge Dogrulama Adresi : https://turkiye.gov.tr/ebd?eK=4043 &eD=BSEN6EV1BF&eS=295492

Bu belge, giivenli elektronik imza ile imzalanmstir.




KARABUK UNIVERSITESI
LiSANSUSTU EGITIM ENSTITUSU

MKT718 Mekatronikte Gorsel Programlama Uygulamalari 3 (0 (3 8
1.Gorsel programlama hakkinda bilgi kazandirmak.
2.Mekatronik sistem problemleri ig¢in gorsel programlama uygulamalar1 gelistirebilme

Amag ve becerisi kazandirmak.

icerik Gorsel programlamanin temelleri, Degiskenler ve veri tipleri, Kosul ifadeleri, Dongiiler,
Diziler, Metotlar, Goriintii islemenin temelleri, Goriintiiyii gri tonlu hale ¢evirme, esikleme
ve olumsuzlama, Goriintiiyli ¢evirme, yakinlagtirma ve uzaklastirma, Goriintiiyii kirpma,
Histogram ve histogram esitleme, Konvoliisyon, Kenar bulma, Morfolojik iglemler.

MKT724 Devre Sentezi 310 |3 8

Amag ve Bu derste 6grenci devre tasarimi yapabilmek i¢in altyapr kazanimini saglar ve devre

icerik tasarlar. Devre analizi kavramlarinin {izerine devre sentezi kavramlari eklenir.
Devre tasarimi agama asama gergeklestirilir

MKT725 Matlab ile Gercek Zamanh Mikrodenetleyici Uygulamalari 3 (0 (3 8
Bu dersin amaci, mikrodenetleyicilerin gergek zamanli olarak Matlab tizerinden

Amag ve programlanmasi, tasarimini olusturan temel tanim, 6ge ve devre bilgilerini tamamlayarak

icerik ogrencilerin is hayatinda hemen kullanabilmelerini saglamaktir. Mikrodenetleyiciler,
gercek zamanli Matlab uygulamalar1 ve mikrodenetleyicili sistem tasarimi, dis birimlerin
arabirimle baglanmasi, G/C baglantilar1, dongiide donanim uygulamalari.

MKT?726 Tek ve Cok Rotorlu insansiz Hava Araci Denetim Sistemleri 3 /0 (3 8
Insansiz hava araci sistemlerini anlamak ve otopilot tasarimlarim gerceklestirmek

Amag ve amaglanmaktadir. Otomatik ucus kontrol temelleri, Kumanda sinyali, Otopilot sistemleri,

Icerik Ugus yonlendirici sistemler, Otopilot ve Ugus yonlendirici ¢aligma modlari, Kararlilik
saglayict sistemler, Ivmedlgerler, Algilayicit Birlestirme, Ugus Platformu Dengeleme,
Otomatik inis sistemleri.

MKT729 Elektronik Teknolojisinde Metal-Yariiletken Yapilar 310 |3 8

Amacg ve

icerik
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